Pracovny list CEV: Geometria riadenia kolies

Meno a priezvisko: Datum: Trieda:

1) Vysvetli pojmy:
a) Co je geometria riadenia kolies a preco je dolezita?

b) Uved 3 javy, ktoré spravne nastavena geometria kolies zabezpecuje:
1.

2) Prirad’ kazdy obrazok (1 — 10) k spravnemu nazvu parametra geometrie riadenia. Napis Cislo
obrazka na prislusny riadok.

9 10
Polomer riadenia - Odklon kolesa -
Razvor naprav - Rozchod kolies -
Zaklon osi riadenia . Zavlek kolesa -
Rozbiehavost kolies Priklon osi riadenia

Diferen¢ny uhol Zbiehavost kolies



3) Rozhodni — Pravda / Nepravda:

Zbiehavost kolies zlepSuje stabilitu vozidla v priamom smere jazdy. Pravda / Nepravda
Negativny odklon kolesa zlepSuje prilnavost pneumatik v zakrutach. Pravda / Nepravda
Priklon osi riadenia sa meria pri pohlfade zboku na vozidlo. Pravda / Nepravda

Pozitivny zaklon osi riadenia je hlavnym faktorom zabezpec&ujucim samovolné
Pravda / Nepravda

vracanie kolies do priameho smeru.
Zavlek kolesa je priamym désledkom priklonu osi riadenia. Pravda / Nepravda

Negativny polomer riadenia je Standardom pre moderné vozidla s prednym
Pravda / Nepravda

nahonom a systémom ABS.

4) Kratke odpovede:
a) Vysvetli rozdiel medzi zavlekom kolesa a polomerom riadenia. V ¢om sa liSia — ako sa meraju a ¢o kazdy z
nich ovplyvriuje?

b) Pre€o musi pri prejazde zakrutou vnutorné koleso zvierat va&si uhol nato€enia ako vonkajSie? Ako sa tento
poziadavok technicky riesi?

5) Dopln tabul'ku — aké désledky ma nespravne nastavenie daného parametra:

Parameter Dosledok (€o sa stane?)

Nadmerna zbiehavost

Nadmerna rozbiehavost

Nadmerny pozitivnhy odklon

Nadmerny negativny odklon

Nesymetricky zaklon (rozdielny favy /
pravy)




